CW5045 2-fazowy sterownik silnika krokowego

Charakterystyka:

Sterowniki silnika krokowego CW5045 to urzadzenie o
wysokiej wydajnosci i niskiej cenie. Zaprojektowany w
oparciu 0 wysokg technologie sterowania dla 2 lub 4
fazowych silnikow krokowych o pradzie sterowania
ponizej 4,5A, takich jak 85BYG, 57BYG, 42BYG.
Posiada 14 rodzajow krokow, gdzie maksymalna
liczba krokéw wynosi 1/256 (liczba krokéw wynosi
51200 krokéw na obrot). Czestotliwos¢ prébkowania
wynosi 20 kHz dzigki czemu wyeliminowano
zakidcenia pochodzace od silnika. Inng unikalng
funkcjonalnoscia  jest  automatyczna  redukcja
natezenia pradu, gdy silnik zostaje zatrzymany, co
powoduje mniejsze nagrzewanie sie silnika i napedu.

Zasilanie: 24VDC ~ 50VDC

Prad wyjsciowy:1.5~4.5A

Mikrokroki:1(1.89),1/2,1/4,1/8,1/16,1/32,1/64, 1/128 1/256

1/51/10 1/25 1/50 1/125 1/250

Zabezpieczenie przed : przegrzaniem, niewtasciwym podtgczeniem, automatyczne przetgczanie potowy
natezenia

Wymiary:118mm*76mm*33mm

Waga:<300g.

Srodowisko pracy:Temperatura-15~40 Wilgotno$¢<90%.

Porty 1/0O:

1.VCC+DC przytgcze dodatniego potencjatu

Uwaga:Nie moze zosta¢ przekroczone 50 V, aby modut nie zostat uszkodzony

2.GND:DC przytacze ujemnego potencjatu

3.A+,A-:Cewka A silnika

4.B+,B-:cewka B silnika

5.CP +,CP -:Sygnat impulsowy +5V (dziata na zbocze narastajgce, czas narastania powinien by¢ wiekszy niz
>10uS)

6.CW +,CW-: Sygnat kierunkowy, sygnat przyjmuje niski lub wysoki poziom, dziata na kazde zbocze
narastajgce

7.REST+,REST-: Sygnat zezwolenia

Uwagi:

1.Gdy temperatura otoczenia jest wysoka lub sterownik pracuje w uktadzie o natezeniu prgdu ponad 2.7A,
nalezy ustawi¢ modut na duzej metalowej powierzchni lub uzyé wentylatora, aby zapewni¢ nieprzerwang
prace modutu przez dtugi czas.

2. Automatyczne przetgczanie na potowe natezenia: jesli urzagdzenie nie wysyta sygnatu kontrolnego przez
okres 0.5 sekundy, sterownik automatycznie przetgcza sie na potowe obecnego natezenia dla oszczednosci
energii elektrycznej, prgdu fazowego uzwojenia elektrycznego.

3.0chrona przed podtgczeniem niewtasciwej fazy: gdy dwufazowa maszyna jest podtgczona do sterownika,
uzytkownik jest w stanie podtaczy¢ trzecig faze, co powodowatoby powazne uszkodzenia sterownika. Uktad
ochronny znajduje sie w sterowniku, gdy uzytkownik btednie podtgczy obwdd nie spowoduje to uszkodzenia
sterownika, ale silnik zacznie dziata¢ nieprawidtowo — nastgpig wstrzgsy, a moc silnika bedzie niewielka.
Nalezy wowczas sprawdzi¢ poprawnos¢ podtgczenia obwodu.



1.Wybor mikrokroku:

switch: ON=0; OFF=1

Microstep SWS5 SW6 SW7 Swa
2 0 0 0 0
4 0 1 0 0
8 0 0 1 0
16 0 1 1 0
32 0 0 0 1
64 0 1 0 1
128 0 0 1 1
256 0 1 1 1
5 1 0 0 0
10 1 1 0 0
25 1 0 1 0
50 1 1 1 0
125 1 0 0 1
250 1 1 0 1
2.Wybér natezenia pradu:

switch: ON=0; OFF=1

Phase current(A) SWi Sw2 SW3
1.5 0 0 0
2.0 1 0 0
2.4 0 1 0
2.8 1 1 0
3.2 0 0 1
3.7 1 0 1
4.2 0 1 1
4.5 1 1 1
3. Wymiary:
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