Zatacznik 2 Analogowy modut wyjsciowy PWMDA

Mimo tego, ze jednostki gtéwne FBs majg mozliwo$¢ rozszerzenia o moduty wyj$¢ analogowych, istniejg aplikacje
wymagajace zastosowania tylko jednego wyjscia analogowego. Przy zastosowaniu automatyki FATEK, stworzono tatwy
w obstudze analogowy modut wyjsciowy (PWMDA) nadajacy sie do wielu zastosowan.

PWMDA w FBs wspbétpracuje z obwodem wyjSciowym urzadzenia peryferyjnego wykorzystujac teorie modulacji
szerokosci impulsu, a nastgpnie przeksztatca cyfrowe impulsy o réznych szerokosciach na odpowiadajgce im poziomy
napiecia wyjsciowego (0~10V).

W przypadku, gdy uzytkownik zechce skorzysta¢ z modutu PWMDA, musi on zakupi¢ ten modut od firmy FATEK i
wymieni¢ wyjscie tranzystorowe (nalezy odnie$¢ sie do rozdziatu 1.1). Po wymianie komponentu wyjsciowego,
uzytkownik bedzie mégt wysytaé sygnaty analogowe przy uzyciu instrukcji modulacji szerokosci impulsu (FUN139).

| 1.1 Instalacja komponentu PWMDA |

Komponent PWMDA FBs-PLC moze by¢ zainstalowany tylko na szybkim wyjsciu (YO, Y2) poniewaz musi by¢ zgodny
z FUN139. Ponizej przedstawiono ksztatt i spos6b wymiany komponentu PWMDA:

1. W przypadku, gdy oryginalnym komponentem wyjsciowym (Y0) byt TR(J)-H, nalezy bezposrednio wymieni¢ go na
komponent PWMDA.

2. W przypadku, gdy oryginalnym komponentem wyjsciowym (Y0) byt TR(J) lub TR(J)-M, to uzytkownik powinien
wymienié nie tylko tranzystor (DTC123E), ale takze zainstalowa¢ opornik SMD (100Q) w pozycji YOR.
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Wymieniony tranzystor : ‘

Zainstalowany opornik
DTC123E.

SMD (100Q2) w pozyciji
YOR.

Po wymianie komponentu PWMDA

] Uwaga
Po zakonczeniu wymiany komponentu PWMDA, komponent Y1 nie bedzie juz wiecej
wykorzystywany (z uwagi na to, ze oba z nich byty podtgczone do jednego uziemienia). Po

wymianie komponentu nalezy w odpowiednich miejscach przyklei¢ oznaczenia numeréw seryjnych
w celu utatwienia pdzniejszej identyfikacii.
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| 1.2 Charakterystyki PWMDA |

Elementy Charakterystyki Uwagi
Zakres wyjécia analogowego DC 0~10V
Warto$¢ na wyjsciu cyfrowym 0~1000

Rozdzielczosé

10mV(10V/1000)

Rezystancja wyj$ciowa 1K
Min. obcigzenie (=10V wyj. ) 5.2K
Czas konwersji cyfr. / anal. <50ms

Wyjscie analogowe
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X0 -139.HSPWM —,
| | EN{ Pw : 0 - ACT—
Op : 0
Rs : 1
Pn : R19
OR: R20
WR: R1000

Pw : Punkt wyjsciowy (0=YO0, 1=Y2,...) modulacji szerokosci szybkiego impulsu (modulacja szerokosci impulsu >
napiecie analogowe)

Op : Polaryzacja wyjscia ; = 0 : Warto$¢ na wyjsciu cyfrowym = 0, Vo=0V ; Warto$¢ na wyjsciu cyfrowym = 1000, Vo=10V.
=1 : Wartos¢ na wyjsciu cyfrowym = 0, Vo=10V ; Warto$¢ na wyjsciu cyfrowym =1000, Vo=0V.

Rs : Rozdzielczos¢ ; 1=1/1000 (0.1%) -

Pn : Zakres czestotliwosci wyjsciowej (0~255). Sugerowane ustawienie 1 (czestotliwo$é wyjsciowa = 9.2KHz).

OR : Rejestr z ustawieniem szerokosci impulsu wyjsciowego (0~1000)......... wartos¢ na wyjsciu cyfrowym.

WR : Rejestr roboczy; moze by¢ uzyty tylko raz.

s Szczegotowy opis instrukeji FUN139 znajduje sie w instrukcji obstugi FBs (Rozdziat Instrukcja).

| Schemat sprzetowy PWMDA i wskazania regulacji rozdzielczosci : |
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® Regulacja sprzetowa : Ustawienie wartosci na wyjsciu cyfrowym na 1000 i regulacja rezystancji rownolegtej (Rv) tak,
aby Vo = 10V (krzywa A na wykresie ponizej).

® Regulacja software’owa : Ustawienie wartosci na wyjsciu cyfrowym na 1000. Jezeli Vo= 10V, zmniejszenie wartosci na
wyjsciu cyfrowym do momentu, az Vo = 10V (krzywa B na wykresie ponizej)

Rin=co. Jezeli warto$¢ na wyjsciu cyfrowym wynosi ok

o 879, Vo=10V, rozdzielczos¢ = 11.41mV.
Wyjscie analogowe
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