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NAJWAZNIEJSZE CECHY FALOWNIKOW MICNO

Sterowanie wektorowe (SVC)

Sterowanie w trybie wektorowym zapewnia tagodny rozruch silnika. Juz od czestotliwosci O Hz wyjsciowy moment
obrotowy utrzymywany jest na bardzo wysokim poziomie, dochodzacym do 150% momentu znamionowego. Dodat-
kowo funkcja ta ogranicza wptyw zaktdcen na prace uktadu, poprawia zdolnosci adaptacyjne oraz rownowazy rozktad
obcigzenia, gdy jeden tadunek jest napedzany przez kilka silnikow.

Zasilanie
Falowniki Micno z serii KE300 moga by¢ zasilane jednofazowo: 230 V AC (od 0,4 kW do 2,2 kW) lub tréjfazowo: 400
V AC (0,75 kW do 630 kW).

Dwa tryby sterowania

Dostepne sa dwa tryby sterowania: skalarne (V/f control) i wektorowe (SVC). Sterowanie skalarne sprawdza sie w
aplikacjach ogdinego przeznaczenia. W tym trybie jeden falownik moze sterowac kilkkoma silnikami. Sterowanie wekto-
rowe sprawdza sie tam, gdzie wazne jest zachowanie duzego momentu obrotowego przy matych predkosciach,
wysokiej precyzji przy duzych predkosciach oraz wysokiej dynamice. Czas reakcji nie przekracza 20 ms.

Programowalne wejscia

Falowniki Micno KE30OO mogg mie¢ az do siedmiu wejs¢ cyfrowych (w tym jedno szybkie) oraz do dwdch wejs¢ analo-
gowych. Pierwsze z wejs¢ analogowych ma zakres od -10 do 10 V, drugie moze pracowac jako wejscie napieciowe od
0 do 10 V lub pradowe: od O lub 4 mA do 20 mA. Wejscia sa konfigurowalne i mozna przypisac¢ im rézne funkcje w
zaleznosci od potrzeb.

Programowalne wyjscia
Falowniki Micno KE300 maja jedno szybkie wyjscie oraz do dwdch wyjs¢ przekaznikowych i analogowych. Wyjscia
rowniez sa konfigurowalne i mozna przypisac im rézne funkcje w zaleznosci od potrzeb.

RS-485 z protokotem Modbus

Port RS485 umozliwia komunikacje z innymi urzadzeniami za pomoca zaimplementowanego protokotu Modbus RTU.
Pozwala to na potaczenie urzadzenia z panelem HMI lub sterownikiem PLC. Po nawigzaniu tacznosci uzytkownik moze
sterowac silnikiem, sprawdzac parametry falownika i modyfikowac je wedtug potrzeb. Rbwniez wykorzystujac ten port
mozna korzystac z dedykowanego oprogramowania MIC 3.0.

Kilka metod zadawania czestotliwosci
Falownik umozliwi zadawanie czestotliwosci poprzez przyciski panela steruja-
cego, wejscie analogowe / cyfrowe, potencjometr i komunikacje.

Wewnetrzny regulator PID

Falownik moze pracowac w zamknietej petli. Sygnat sprzeze-
nia zwrotnego mozna podpigé do wejscia analogowego lub
pod szybkie wejscie cyfrowe.



Podstawowe funkcje PLC
Falowniki umozliwiaja wykorzystanie 16 predefiniowanych komend ruchu. Po wykonaniu petnego cyklu pracy falownik

moze rozpocza¢ zadany cykl od nowa, powrdci¢ do czestotliwosci sprzed wykonywania cyklu lub sie zatrzymac.
Uzytkownik definiuje czestotliwo$¢ pracy, czas zatrzymania, hamowania, przys$pieszania oraz kierunek obrotow.
Poszczegdlne komendy ruchu wybierane sa poprzez odpowiednig sekwencje standow wejs¢ falownika.

Fixedlenght
Funkcja ta pozwala na zdeklarowanie dystansu, o jaki ma zostac zrealizowany posuw detalu w aplikacji. Pozycja
odczytywana jest z zewnetrznego enkodera podpietego do falownika.

Sterowanie wieloma silnikami
Przy pracy w trybie skalarnym mozna podtaczy¢ do falownika kilka silnikdw, pracujagcych w tym samym czasie lub
sekwencyjnie (pracujace silniki przetaczane sa sprzetowo przez uzytkownika).

Ochrona przed przecigzeniami mechanicznymi maszyny i pragdowymi falownika

Falowniki serii KE300 pozwalajg na kontrole momentu obrotowego. Kiedy moment obrotowy generowany przez silnik
osiggnie ustalong wartos¢, czestotliwos¢ wyjsciowa zostaje skorygowana w celu niedopuszczenia do wystapienia
przecigzen. Pomaga to w ochronie maszyny przed uszkodzeniami. Falowniki Micno wyposazone sa rowniez w funkcje
szybkiego ograniczenia pradu, ktdra zapobiega przecigzeniom prgdowym.

Autotuning

Dzieki wbudowanej funkcji autotuningu falownik potrafi w bardzo precyzyjny sposéb identyfikowac parametry silnika.
Wymaga to wpisania podstawowych parametrow z tabliczki znamionowej silnika, takich jak: moc silnika, napiecie, prad
zasilania, czestotliwos¢ i predkos¢é znamionowa. Falownik podczas wykonywania autotuningu identyfikuje bardziej
zaawansowane parametry, takie jak: rezystancja wirnika i stojana, dane dotyczace indukcyjnosci oraz prad przy braku
obcigzenia. W efekcie uzyskiwana jest jeszcze lepsza kontrola nad silnikiem.

Utrzymywanie statego poziomu napiecia
Funkcja ta pozwala na zachowanie statego napiecia wyjsciowego podczas wahan napiecia zasilnia. W efektywny
sposdb rozwigzuje problem matych oscylacji napiecia dla silnikdw o duzych mocach.

RS-485

Modbus-RTU
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Podstawowe parametry falownikéw MICNO

Cecha Opis

; Napiecie wejéciowe 1AC 220~240 V +£15%, 3 AC 380~460 V £15%
-
(]
2 Czestotliwo$¢ wejsciowa zasilania 47-631Fz
>
@ o 35
g Napiecie wyjsciowe od O do zadanego napiecia wejsciowego
&

Czestotliwo$¢ wyjsciowa sterowanie skalarne: 0~3000 Hz; sterowanie wektorowe: 0~300 Hz

Metoda skalarne / wektorowe
Zadawanie czestotliwosci panel sterujacy, wejscie analogowe, potencjometr, komunikacja, wejscia cyfrowy
sterowanie skalarne: do 150% momentu znamionowego przy 1Hz,
Moment poczatkowy
sterowanie wektorowe: do 150% momentu znamionowego przy 0,5 Hz
2 Rozdzielczos¢ sygnatu sterujgcego sterowanie analogowe: 0,05% max. czestotliwosci; sterowanie cyfrowe: 0,01 Hz
@©
5
5 Przyspieszanie / hamowanie liniowe, krzywa S
n
Czas przyspieszania / hamowania 0,1~3600 s
Funkcja JOG od 0 Hz do max czestotliwosci wyjéciowej; sterowanie z klawiatury napedu i we. cyfrowych
Podstawowe funkcje PLC 16 krokdw; mozliwo$¢ nastawy czasu kroku, czasu przyspieszenia/hamowania, kierunku obrotu
Funkcja PID sprzezenie zwrotne od sygnatu analogowego lub czestotliwosci
Automatyczna regulacja napiecia utrzymuje state napiecie wyjéciowe podczas wahania napiecia zasilania
Wejécia analogowe do 2 programowalnych wejé¢: =10~10 V lub 0/4~20 mA

b2 Wejscia cyfrowe do 8 programowalnych wejé¢, w tym 1 szybkie wejscie
=
; e .
sy Wyjscia analogowe do 2 programowalnych wyj$¢: 0~10 V lub 0/4~20 mA
= programowalne wyjscie tranzystorowe (otwarty kolektor lub szybkie wyjscia);
% Woyjscia cyfrowe
E 2 programowalne wyjscia przekaznikowe

Port komunikacyjny

RS485, obstuga protokotu Modbus-RTU

Autoryzowany dystrybutor:

www.multiprojekt.pl

MulliProjekt®

AUTOMATYKA | MECHANIKA | NAPEDY | TECHNIKA LINIOWA
STEROWANIE | SZKOLENIA | DORADZTWO TECHNICZNE

Krakéow Poznan

ul. Kmieca 3
61-654 Poznan
tel.: 503 142 866

poznan@multiprojekt.pl

ul. Fabryczna 20a
31-553 Krakow

tel: 12 413 90 58
krakow@multiprojekt.pl

Warszawa

Aleje Jerozolimskie 202
budynek 8, lokal 4
02-486 Warszawa

tel: 22 874 04 88

Tréjmiasto

ul. Wielkopolska 227
81-531 Gdynia

tel.: 517 094 937
gdynia@multiprojekt.pl

info@multiprojekt.pl | www.multiprojekt.pl

warszawa@multiprojekt.pl




