Aktualizacja firmware DX4 (105.4)

Kroki ktore nalezy wykonac:

1. Zainstalowac
A) Motion Perfect, wersja minimum 5.3.3. Do pobrania tutaj:
https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy soft
B) Wtyczke NPCAP. Do pobrania tutaj:
https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio _serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy soft

2. Podtgczyé kabel LAN pomiedzy komputerem PC, a wejsciem X4-IN wzmacniacza DX4.

3. W programie Motion Perfect z gédrnego menu “External Devices” wybrac opcje “External Devices
Tree” (jezeli panel “External Devices” jest widoczny przejdz do kroku 3).

‘Run  Tools | External Devices | Window Help

+  Install DX3 USB Drivers

LYY —_—

‘Q_{.‘ External Devices Tree ‘

4. Po pojawieniu sie panelu “External Devices” po lewej stronie, klikng¢ prawym przyciskiem myszy na
ikone PC --> Add Device --> EtherCat.

ﬁ Motion Perfect v5.3.3
Project Controller Edit Search File/Program Build/Run

-89 i
External Devices + 0 x
]
Add device » | EtherCAT |
Offline
EoE
USB

Pojawi sie auto wyszukiwanie urzadzen. Klikamy OK.

E Configure Gateway... - O bt

Ethernet adapter: Auto-detect
of Auto-detect connected devices N

QK | | Cancel

5. Drzewko po lewej powinno rozszerzyc sie o znalezione urzadzenie.


https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy_soft
https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy_soft
https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy_soft
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DX wer,103.4 (node 0)

6. Nalezy klikng¢ dwukrotnie na ikone napedu. Pojawi sie menu napedu.
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B Dx4, ver105.4 (node 0) (1)

Power Supply
EI Motor Power Supply Selection (Pn007.1) | Single-phase AC  ~
@ Basic Setup AC Supply Frequency (Pn007.3) 50H=z o
Tuning Motor
Meotor Direction (Pn001.0) Counter-Clockwise (CCW) ~
5
E cope Absclute Encoder Usage (Pn002.2) | Incremental L
-
Alarms
g Encoder Scaling
VO Meanitor Electronic Gear Ratio (Mumerator) (Pn725) 1
Electronic Gear Ratio (Denominater) (Pn728) 1
Parameters MPOS (counts per rev) 131072
MPOS (absolute revs) n.a.
El Motor Data
Torque Limit
Forward Internal Torque Limit (Pnd401) | 350 %
Reverse Internal Torque Limit (Pnd02) | 350 Y
Stop Method

Servo OFF, 5TO, Gr.1 Alarms (Pn003.0) | Dynamic brake then Coast

Owvertravel (Pn03.1) Dynamic brake then Coast ~
Gr.2 Alarms (Pn004.0) Dynamic brake then Coast
Reverse Brake Torque Limit (Pnd03) 300 %
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7. Nastepnie nalezy klikng¢ na kafelek w lewym gérnym rogu menu przedstawiajgcym model napedu.

[ DX4,ver105.4 (node 0) (1) ‘

8. Wybieramy przycisk Load Firmware.

auto,/0 *[OX
= _  Devicelnfo
Firmware Version 103.4 | Load Firmware... |
[ DX4.ver105.4 (node 0) (1)
FPGA Version 102.3 | Reprogram FPGA... |
=[] Metor Servo Model DX4-104AJA
{g} . Vendor ID 0x02DE
Basic Setup Product Code 0x1000
Tuning DeviceState
Status RDY
Scope Main Power ON
Over-travel -
ﬁ Alarms
Advanced mode OFF

9. Nastepnie wskazujemy sciezke do jednego z uprzednio rozpakowanych plikdw firmware i
wybieramy jeden z nich wedtug ponizszej zasady:

A000 - wielko$¢ wzmacniacza A




B0OO0O - wielkos¢ wzmacniacza B

C000 - wielko$¢ wzmacniacza C
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DX4-120A
DX4-130A

10. Aktualizator dokonczy proces automatycznie. Po pomysinej aktualizacji pojawi sie okienko z
potwierdzeniem, a przy modelu napedu na drzewku w menu po lewej stronie wersja

oprogramowania zmieni sie na aktualna.



