
Aktualizacja firmware DX4 (105.4) 

 

 

Kroki które należy wykonać: 

1. Zainstalować  

A) Motion Perfect, wersja minimum 5.3.3. Do pobrania tutaj: 

https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy_soft 

B) Wtyczkę NPCAP. Do pobrania tutaj: 

https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy_soft 

 

2. Podłączyć kabel LAN pomiędzy komputerem PC, a wejściem X4-IN wzmacniacza DX4. 

 

3. W programie Motion Perfect z górnego menu “External Devices” wybrać opcję “External Devices 

Tree” (jeżeli panel “External Devices” jest widoczny przejdź do kroku 3). 

 
4. Po pojawieniu się panelu “External Devices” po lewej stronie, kliknąć prawym przyciskiem myszy na 

ikonę PC --> Add Device --> EtherCat.  

 

Pojawi się auto wyszukiwanie urządzeń. Klikamy OK. 

 
 

5. Drzewko po lewej powinno rozszerzyć się o znalezione urządzenie. 

https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy_soft
https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy_soft
https://ftp.multiprojekt.pl/#trio_motion%2Ftrio_serwonapedy%2Ftrio_serwonapedy_soft


 
 

6. Należy kliknąć dwukrotnie na ikonę napędu. Pojawi się menu napędu. 

 

7. Następnie należy kliknąć na kafelek w lewym górnym rogu menu przedstawiającym model napędu. 

 
 

8. Wybieramy przycisk Load Firmware. 

 
 

9. Następnie wskazujemy ścieżkę do jednego z uprzednio rozpakowanych plików firmware i 

wybieramy jeden z nich według poniższej zasady: 

A000 - wielkość wzmacniacza A 



B000 - wielkość wzmacniacza B 

C000 - wielkość wzmacniacza C 

 

10. Aktualizator dokończy proces automatycznie. Po pomyślnej aktualizacji pojawi się okienko z 

potwierdzeniem, a przy modelu napędu na drzewku w menu po lewej stronie wersja 

oprogramowania zmieni się na aktualną. 

 


